
超音波トラシスポンダ(応答通信)式の重機用作業員接近検知■警報装置「
トラぼん太」UM… 300G2シリーズ

有限会社 アム カ
144-0047東 京都大田区萩中3-12‐ 4

(Tel : 03-5735‐ 9070)
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【製品の特長】

★ 重機 と作業員に小型の超音波装置を装着 し、相互に通信を行 うことにより周辺の構造物や地
面か らの反射波に惑わ されることなく設定エ リア内の作業員を検出 します。

★ 短い波長の空中超音波を活用 し、再現性の高い距離精度および適切な検知幅が得 られます。

★ 油圧ショベル、転圧ローラ、ホイールローダ、大型ダンプ、大型フォーク、モータグレーダなど
殆どの重機に適用でき、現在750台 以上 (作 業員用装置 約3,200式 )の実績があります。

【技術登録されている規格・情報等】

IS0 16001(2008): Earth― moving machinery――Hazard detection systems and visual aid
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H 「 トラぽん太」の探知機能

◆重機に設定 した危険 (危険予知)エ リアの外に作業員がいる場合。

◆「危険予知エ リア」に作業員が進入 r  ◆「危険エリア」に作業員が進入 rr

オペレータにも作業員にも警報は発信されません。

危険予知エ リア

警報装置

エ リアセ ンサ
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オペレータと作業員の両方に警報を発信 し、
危険エリア内の接触事故防止をはかります。

険予知エ リ 危険予知エ リ



dETIS登録番号TS-020002-り 重機用作業員接近検知・警報装置「 トラばん太」UM-300G2シ リーズ  有限会社アムカ (03-5735-907①

UM-300G2-FRヨ聖

〔大型ダンプ等の前後監視に適用〕

前方 後方
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(前画 ) (背画) ★質量 :約 380g ブ ザ

| ● 0 応答器 ★質量 :約300g

★危険エリア   :3m,4m,
〔危険エリア内でレスポ

5m,6m,8mまたは10mの中から選択する。
      1信〕 |(寄芽8琶懇覆男后農霊患泥鵠た設定できる)

ンサを検知 した時、運転者と作業員の両方に警報を発

★危険予知エリア :lm,2mま たは3mの中から選択する。 (危険エリアの外側に形成 )

〔危険予知エリア内でレスポンサを検知 した時、作業員に対してのみ警報を発信〕
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距離の選択範
(前方および後

囲は左襴と同じ
方の距離は個別に設定できる)

★前 日後エ リア共距離10mの位置で幅 約5m
(エ リアセンサUM3G-3× 6型を前後に各1台使用)

★車両側 :ブザー (82dBA/1m以上)と LEDラ ン
「危 B食 ェ :Jア 給装]時に無雷

『

構点信丹 井
プ。危険エリアの作業員を検知した時、LEDの表示が緑色の点灯から赤色の点滅に変わる。
1回路出力可能 (オ プション)」 〔接点容量 :最大 30V.DC.lAl

★作業員側レスボンサ :ブザー脈動音 (85dBA/10cm以 上) ★ レスポンサを検矢B彦 る時間 :300ms以内

★車両側装置 :車両電源 12Vま たは24V,5W以下   ★作業員用装置 :2.2V～ 3.2V,0.5W以下 (単 4乾電池 2本/寿命約 2週間)

★使用温度範囲 :… 20°C～ +60℃  ★振動 :5～ 100Hz,10G ★衝撃 :30G/1lms ★小雨・小雪で使用可  ★エアーノズル等に類する雑音の影響あり

UM-300G2-Dヨ聖

〔油圧ショベル等に適用〕
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★距離4mの位置で監視角度 約 180°

(エ リアセンサUM3G-6x6型 を2台使用)

UM-300G2-Sヨ聖

〔ローラー等に適用】

8貢琴季尋ンサ陛:緯鰐甲飼1台
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廻)300g ② 600g x l台

★距離4mの位置で幅 約2.5m(感度調整要 )

(エ リアセンサUM3G-3× 6型 を1台使用)

仕様

◆監視エリア
イメージ図

◆車両側機器構成品
(接続ケーブルは型式に
合わせて供給 )

‐
●車嗣 機需イ観図

……

◆作業員用装置(応答装置)

[レスポンサ]

◆監視エリアの距離 (m)

◆監視エ リアの幅
(代表特性例)

◆警報

◆電源 (V.DC)

◆耐環境性能
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